
东南大学第三届航天器新概念创新设计大赛
章程
近年来中国航天事业有了长足发展，神州九号的成功发射标志着中国航天事业进入了新的阶段。为了继续发扬中国航天自主创新的优良传统，为全面推进我国航天事业发展做出贡献，选拔优秀作品参加更高水平的竞赛，现决定于2012年9、10月举行东南大学第三届航天器新概念创新设计大赛。
一、主办及承办单位
主办单位：东南大学科技处    东南大学团委

承办单位：东南大学仪器科学与工程学院团委
二、大赛主题

新思维、新概念、新发展、新跨越

三、参赛作品范围

航天器新概念创新设计大赛参赛作品主要范围：

1. 航天器新概念系统（含分系统）；
2. 航天器新概念单机、产品；

3. 新技术、新原理、新方法、新材料等在航天器上的应用；

4. 航天器研制与管理创新实践；

5. 其他创新性成果。

四、参赛人员范围

东南大学所有在校学生（研究生+本科生）均有参赛资格，个人参赛或组队参赛（人数上限为5人）均可，鼓励跨专业组队,鼓励研究生和高年级本科生参加。

五、参赛流程
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	起止日期
	内容
	备注

	2012年9月3日~

2012年9月16日
	组队+报名
	参赛队组队完毕并初步确定选题后，可填写《航天器新概念创新设计大赛报名表》（见附件一），在9月16日前发到spacecraft_seu@163.com。

	2012年9月16日~

2012年10月10日
	设计阶段
	参赛队需在10月10日之前将初步形成的《作品说明书》发送到spacecraft_seu@163.com 。《作品说明书》要求详见《航天器新概念创新设计大赛作品格式规范要求》（见附件二）。

	2012年10月

12、13日
	专家进行评审
	专家评审团将对各队作品进行评审，并评出奖项。评审团会为每支参赛队给出修改意见，以便后续参加全国赛。

	2012年10月14日~

2012年10月30日
	修改完善+全国赛最终版提交
	参赛队根据专家意见进一步修改完善报告，于2012年10月30日之前将《作品说明书》终稿发送到spacecraft_seu@163.com。推荐优胜队参加航空五院第五届“超越杯”航天器新概念创新设计大赛。


六、作品评审
评审委员会将根据参赛队提交的《作品说明书》终稿，主要从以下三个方面对参赛者作品进行评审：

1.创新性：作品在相关专业领域上有独特的创新之处。
2.可行性：作品中理论可对实际工作产生指导价值，技术或设计方案在现有生产和制造条件下切实可行，可操作。
3.未来发展前景：作品的理论、技术或设计方案能在可预期的未来得到进一步发展应用。
七、奖项设置

本次大赛共设立：一等奖，二等奖，三等奖若干。并推荐优胜队参加航天五院第五届“超越杯”航天器新概念创新设计大赛。航天五院所提供的奖品详情请参见《航天五院总体部第五届“超越杯”航天器新概念创新设计大赛》说明。
八、联系方式
组委会E-mail：  spacecraft_seu@163.com
组委会联系人：丁小丽  王宇 华凯
组委会联系电话：83794158 ，18913902769，15295508396
附件一

航天器新概念创新设计大赛 报名表
	作品名称
	

	作者情况
	第一作者
	姓名_______                 所在单位___________________

	
	联系方式

	电话___________               手机_______________
电子邮箱__________________________

	
	其他作者
	姓名_______                 所在单位___________________

	
	
	姓名_______                 所在单位___________________

	
	
	姓名_______                 所在单位___________________

	
	
	姓名_______                 所在单位___________________

	作品简介
	（重点介绍作品创新性，即该作品所具有的突出特点和显著优势，可提供技术性分析说明和相关参考文献资料，限500字以内。）


	需向组委会说明的其他情况
	

	我承诺以上填写均属事实，并保证我/我的团队严格遵守《航天器新概念创新设计大赛规则》及相关文件规定参加本次大赛。
第一作者签字：               


说明：本表必须由报名者本人填写，第一作者签字视为对表中所填内容的确认。 
附件二：
航天器新概念创新设计大赛作品格式规范要求

1. 总体要求

    参赛作品说明书用中文撰写，使用WORD文档格式，应与WORD2003兼容，字数不超过5000字，页数在8页之内（包括图表等）。说明书编排顺序：

（1） 作品名+“设计说明书”：三号黑体  居中

（2） 设计者姓名：五号宋体 居中

（3） 作者单位及联系电话：小五号宋体  居中

（4） 作品内容介绍

（5） 参考文献
（6） 页面设置

页边距：上边距3厘米，下边距2.5厘米，左边距2.5厘米，右边距2厘米；

纸张：A4标准纸（宽度21厘米，高度29.7厘米）；

版式：页眉2厘米，页脚2厘米；

行间距：固定值21磅。
2. 作品内容介绍应包括以下几个部分

（1）摘要

200字以内，整段文字用五号楷体，同正文比较，前后各缩进两格；

“摘要”二字用五号黑体，同整段摘要文字比较，再缩进两格，后空一格。

（2）关键词

关键词内容用五号楷体，每词之间空一格；

“关键词”三字用五号黑体，同整段摘要文字比较，再缩进两格，后空一格。

（3）正文应包含以下内容

a．引言（研制背景及意义）；

b．设计方案（应包括工作原理、设计计算、功能特点等）；

c．主要创新点；

d．应用及意义；

e．结论。

（4）正文格式要求

a．正文：五号宋体 与关键词之间空一行

b．引言或前言：不排标题号，四号宋体  顶格

引言或前言要留段落间距：段前0.5行，段后0.5行；

c．第一级标题1或2等依次编号：四号宋体  顶格

  第一级标题要留段落间距：段前0.5行，段后0.5行；

d．第二级标题1.1或1.2等依次编号：五号黑体  顶格

e．第三级标题1.1.1或1.1.2等依次编号：五号宋体  前缩进两格

f．第四级标题1.1.1.1或再下一级标题及标题中的小项(1)(2)或a.b.等：同第三级标题。

g．表格

表格标题用小五号黑体，居中排于表格的上端，表号和表题之间空一格；表中文字用小五号宋体；表注用六号宋体。

h．插图

插图标题用小五号宋体，图下居中，图号和图题之间空一格；图字用小五号宋体；图注用六号宋体。

3. 参考文献

“参考文献”四字用五号黑体居中；参考文献条目按[1][2]等序号依次排列，文字用小五号宋体；正文中参考文献引用处，按序号用方括号括起排于文字的右上角，用六号宋体。

参考文献必须是公开出版物，条目在10个以内，文献著录格式如下:

[1]著作：作者姓名.书名.出版社名，出版年月，页码（如有两个以上作者，作者间用逗号分开）

[2]期刊：作者姓名.文章名.期刊名，年份，卷（期）、页码

示例

油罐车注油自动控制系统设计说明书 

张三  李四

xxx研究室   电话：，687xxxxx

（空一行）

摘要 通过实验设计了一套自动加油系统……（200—400字以内）
关键词 自动控制  系统设计  
（空一行）

（引言）研制背景及意义
在新疆塔里木石油基地，目前从油井打出的原油储存到储油罐后，从储油罐向油罐车注油时，一个人需站在油罐车上注油口旁观察油罐是否加满，而另一个人关闭阀门。因在原油内含有大量的有毒气体（硫化氢）,从安全角度考虑站在油罐车上的人必须戴上防毒面具…………
1. 设计方案
1.1 电磁控制
用电磁控制比较容易实现，但是因为防火、防暴的原因，加油区不得用电，无法用电磁控制……
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……

1.2 气动控制

用气动控制，气源的空气压缩机也要用电，但可以将空气压缩机放置在远离加油区的位置。我们最终选择了这一方案。如图1所示，……

气动方案设计时考虑的主要问题：

……

1.3 理论设计计算

……

1.4 工作原理及性能分析

……

完成制作后，作品实物外形照片见图9。

2.主要创新点

1）适用于向不同类型的油罐车（容积不同、注油口高度不同）灌油。
2）操作和控制简便，任何工作人员很容易地使用它。
3）……。 

3.应用及意义

在新疆塔里木油田，油井的数量很多，所有的注油装置都需要改进，因此应用前景很广。                        图1  气动控制机构原理图
4.结论

（空一行）

参考文献

[1] xxx，xxx．可重构模块化机器人现状和发展．机器人，2001，23(3)：275-279

[2] xxx．机器人技术基础．xxxxxx出版社，1996：15-47

[3] xxxxx，xxxx．xxx，xxx译．机器人操作的数学导论．xxxx出版社，1998：11-67

[4] Lee H Y, Reinholtz C F. Inverse kinematics of serial-chain manipulators[J]. ASME Journal of Mechanical Design. 1996, 118(3): 396-404
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